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Analiz igin elemanlarin segimi
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Simulasyonun gercgeklestirilmesi
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Simulasyon siiresi
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Simdilasyon verilerinin kullanimi

¥ Sinks kiitiiphanesinden “To Workspace” blogu ile veriler
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Adim cevabinin elde edilmesi
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Simulink model

Bos bir model sayfasi agarak asagidaki gibi elemanlar model sayfasina
taginir
=1 untitled *

File Edit Yiew Simulation Format Tools Help

h=EE

b o foma ][ E | B

1 o £} & B

Step Integrator Integratort Scope
(" E g
Fain )D>
Math &aini
operations

Ready 100% odeds

Kazang bloklarinin yoniiniin degistirilmesi
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Toplama elemaninin giris sayisinin artirilmasi
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Baglantilari tamamlanmis model

Onceki simulasyonda oldugu gibi run butonu ile simulasyon gergeklestirilir
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Alt sistem olusturulmasi

Giris ve gikis kaynaklari harig elemanlari kapsayacak bir dikdértgen
gizilerek sag fus ile 'Create subsystem’ segilir veya Edit meniisiinden
ayni segenek segilir.
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Sisteme sinusoidal giris uygulanmasi

Birim basamak kaynagi 'Step' i kaldirip yerine yine Source kiitiiphanesinden
'Sine Wave' ekleyelim
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Scope lizerinde Giris ve ¢ikis sinyalinin karsilastiriimasi

Giris sinyalini ayni Scope lizerinde gizdirmek igin Signal Routing
kiitiiphanesinden Mux ekleyelim
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Simiilasyon siiresini 50sn, Max Step 0.1 olarak ayarladiktan sonra, giris
frekansini 1 rad/s, 2rad/s yaparak sonucu tekrar gozleyelim
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F=1 rad/sigin elde edilen cevap
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